
 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 



 

  

 

 



 

 

 
 

Réservoir 
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Moteur
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Cable d’accélérateur 
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Carte relais

 

 
Moteur

 
 

Crémaillère 

 

 
Détecteurs 
et boutons 

 

 
Micro-

contrôleur 

 
 

Gyrophare 

*un relais est un interrupteur (qui peut laisser passer un courant fort) commandé par un signal électrique (qui peut être un courant faible) 
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Le code IP64 signifie que la montre est étanche contre la pénétration de poussière (chiffre 6) et qu’elle peut subir des éclaboussures et 
des projections d’eau (chiffre 4) 

Pour une plongée sous-marine, la montre doit être étanche lors d’une immersion prolongée, elle doit donc être IP68. 



 

Pour fixer la hauteur maximale acceptable du robot, il faut tenir compte de la hauteur des meubles 

La contrainte à laquelle se réfère cette question est la contrainte C3 : passer sous les meubles 

Une hauteur de 50 cm n’est pas acceptable car la plupart des meubles sont plus bas que cela. Une hauteur de 10 cm semble plus adaptée. 

C5 Stocker la poussière aspirée Volume de poussière 0,5 L 



 

 

 

 

 

 

 

Balais Aspirateur Robot aspirateur 

Serrure à clé 
Verrou coulissant 
(type interphone) 

Serrure biométrique 
(reconnaissance faciale) 



 



 

Manchon de 
raccordement 

 
Vanne 

 
Programmateur 

 
Câble 

 

Electrovanne* 

 

**une électrovanne*est une vanne 
(robinet) qui est commandée par un 

signal électrique (au lieu d’être 
commandée manuellement dans le 

cas d’une vanne) 
 

Tuyau 

 
Asperseur 



 

Gyrophare a été ajouté dans « Alerter le voisinage » 

Télécommande 

Clavier 

Prise téléphonique 

Capteur 
périphérique 

Capteur 
volumétrique 

Centrale 

Sirène 
Gyrophare 



 



 



 

L’ILS réagit au champ magnétique créé par l’aimant  

Il peut délivrer deux valeurs (0V et 5V)

C’est un signal logique (deux valeurs : 0 ou 1) 

Le signal permet de savoir si l’aimant est proche de l’ILS ou pas 



 

Ce capteur délivre un signal électrique 

Le capteur peut délivrer une infinité de valeurs entre 0v et 5v 

Le signal obtenu est un signal analogique 

Ce signal permet de connaître le taux d’humidité de la terre  



 

Le codeur permet d’acquérir la position angulaire du plateau 

Il peut délivrer 16 valeurs distinctes 

0000

1111

La photodiode détecte la lumière 

Le circuit contenant la photodiode peut fournir deux valeurs (0v et 5v) 

Le signal permet de savoir s’il y a de la fumée ou pas 

Signal fourni par le circuit 

contenant la photodiode 

Luminosité 
transmise 



 

Le vantail du portail peut s'ouvrir et se fermer grâce à 
un moteur. Le moteur met en rotation son bras et 
entraîne le vantail dans son mouvement, par 
l'intermédiaire d'une bielle de poussée. 

122

60 s 122 x 60 : 432 = 17 s 

1,2 x 360 °= 432 ° 122° 17 secondes

Le bras du moteur et la bielle de poussée font toujours la même longueur, donc AB doit avoir la même longueur sur les trois 
schémas (idem pour AC). Il faut donc utiliser le compas pour positionner le point A sur le troisième schéma (en reportant les 

longueurs AB et AC prise sur l’un des deux premiers schémas) 

A 

A 

A 

B 
C 

C 

C 

B 

B 
Bras du moteur en position fermée 

Débattement angulaire = 122° 
(mesurée au rapporteur) 


